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© Vorrichtung zur Einleitung eines Drehmomentes auf eine Arbeitswelle 
(S?) Vorrichtung zur Einleitung eines Drehmomentes auf 

eine drehbar gelagerte Arbeitswelle (4), insbesondere zur 

Anwendung bei Druckmaschinen, 

bestehend aus einem ersten, langsbeweglichen, mit dem 
Antrieb (2) verbundenen Getriebeteil (9) und 
einem zweiten, drehbaren Getriebeteil (15), durch dessen 
Drehung die Arbeitswelle (4) bewegt wird r 
wobei das erste Getriebeteil (9) mit dem zweiten Getrie- 
beteil (15) in einer Wirkverbindung stent, 
dadurch gekennzeichnet, dafc 

die Wirkverbindung zwischen dem ersten Getriebeteil (9) 
und dem zweiten Getriebeteil (15) uber einen mit beiden 
Getriebeteilen drehgelenkig (13, 14) verbundenen Hebel 
(10) erfolgt. 
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Vorrichtung zur Einleitung eines Drehmomentes auf eine Arbeitswelle 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung zur Einleitung eines Drehmomentes 
auf eine drehbar gelagerte Arbeitswelle der im Oberbegriff von Anspruch 1 
genannten Art. Derartige Vorrichtungen finden insbesondere bei Druckmaschinen 
Anwendung. Oblicherweise werden Zahnstangengetriebe eingesetzt, urn die vom 
Antrieb ausgehende, in Langsrichtung wirkende Kraft in eine Rotationskraft 
umzuwandeln, die zur Bewegung einer Arbeitswelle ben5tigt wird. Bei diesen 
bekannten Vorrichtungen wird die translatorische Bewegung der Zahnstange auf em 
mit der Zahnstange in Wirkverbindung stehendes Zahnrad iibertragen. Derartige 
Zahnstangengetriebe haben jedoch den Nachteil, dass sie teuer in der Herstellung 
sind, dies aufgrund der speziellen passgenauen Verzahnung. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, eine zuverlassige Vorrichtung der 
vorgenannten Art zu schaffen, die kostengiinstiger in der Herstellung ist. 
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Dies wird erfindungsgemaB durch die im Kennzeichen des Anspruches 1 
angefiihrten MaBnahmen erreicht, denen folgende besondere Bedeutung zukommt. 



Die Erfindung verwendet zur Krafteinleitung eiri Drehgelenkgetriebe, bestehend aus 
einer Schubstange, einem Hebel und einer Buchse. Die Verbindung dieser 
Getriebeteile erfolgt iiber Drehgelenke. Alle Einzel-Komponenten sind einfache, 
mechanische Teile, die in der Herstellung kostengtlnstiger sind. Hinsichtlich der zur 
Herstellung der Getriebeteile verwendeten Materialien gibt es keine gesonderten 
Anforderungen. Es werden die ttblichen Guss- bzw. Stahl-Werkstoffe eingesetzt. 

Die Erfindung erlaubt es, auf einfache und kostenglinstige Weise eine in 
Langsrichtung einwirkende Kraft in eine Rotationskraft umzuwandeln, die zur 
Drehung einer Arbeitswelle benutzt wird. In diesem speziellen Anwendungsfall ist 
es ausreichend, wenn die" Arbeitswelle ausgehend von einer Ausgangsposition eine 
Drehung urn ca. 90°-150° ausfuhrt, um^die vorgesehene Arbeit zu verrichten. 
Das erfindungsgemaBe Drehgelenkgetriebe ist durch entsprechende 
GrSBengestaltung der Eihzelteile an unterschiedliche Platzverhaltnisse anpassbar. 
Das jeweils zu erreichende Drehmoment, welches durch das Drehgelenkgetriebe auf 
die Arbeitswelle tlbertragen wird, ist durch die direkten Abstande zwischen der 
Drehachse der Btichse und dem Drehgelenk zwischen Biichsenflansch und Hebel 
sowie den endseitigen Drehgelenken am Hebel und den Abstanden zwischen dem 
Drehpunkt des Drehgelenkes zwischen Hebel und Schubstange zur Drehachse der 
Buchse spezifiziert. Das Drehmoment ist des weiteren abhangig vom Hub des 
Zylinders, der in Verbindung mit der Geometrie von Hebel und Buchse den 
Drehwinkel der Arbeitswelle bestimmt. 

Weitere MaBnahmen und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus den 
Unteranspriichen, der nachfolgenden Beschreibung und den Zeichnungen. In den 
Zeichnungen ist die Erfindung in den Fig. 1 bis 4 in einem Ausfiihrungsbeispiel 
dargestellt. Es zeigen: 



Fig. 1 eine P ers 

Vorrichtung, 



pektivische Ansicht einer erfindungsgem&Ben 



Fig. 2 bis 4 



drei verschiedene aufeinanderfolgende Phasen der 
Krafteinleitung, Langsschnitte durch eine 
erfindungsgemaBe Vorrichtung. 

In Fig 1 ist ein Beispiel eines erflndungsgemaBen Getriebes 3 gezeigt, angeordne. 
einerseits zwischen einem Antrieb 2, beispielsweise ein Pneumatik- Oder em 
Hydraulikzylinder und andererseits cine Arbeitswelle 4, die Teil der Druekmaschme 



ist. 



Wie a»s Fig. 2 bis 4 ersichtlich, besteh. das Getriebe 3 ans einer langsbeweglichen 
Schubstange 9, einem Hebel 10 und einer BUchse !5, die Ober Drehge.enke 13. 14 
miteinander verbunden sind. 

Die Schubstange 9 ist langsbeweglich zwischen einer Ausgangsposition, gez'eigt in 
Fig 2 und einer Exposition, gezeigt in Fig. 4. Die beiden Positionen werden durch 
den Hub des Zylinders erreicht. Der Hub kann sowohl iiber Sensoren, sowie tiber 
einen mechanischen Anschlag begrenzt werden. 

Angetrieben wird die Schubstange 9 beispielsweise von einem Pneumatikzylinder, 
welcher in den Fig. 2 bis 4 nicht dargestellt ist. Aus den Fig. 2 bis 4 ist jedoch das 
Verbindungselement 5 ersichtlich, welches die Schubstange 9 mit dem Antneb 2 
verbindet. Hierfur ist in dem gezeigten Ausfuhrungsbeispiel zusatzlich em Versatz 6 
vorgesehen, der starr mit der Schubstange 9 verbunden ist. Die GrSsse des 
Versatzes ist vom Anwendungsfall abhangig. In bestimmten Anwendungsfallen 1S t 
kein Versatz vorhanken. Bei einem Versatz, miissen die Querkrafte abgestutzt 
werden Der vom Antrieb 2 ausgehende Langenschub wird somit iiber den Versatz 6 
auf die Schubstange 9 ubertragen, die sich aus der Ausgangsposition (Fig. 2) m 



Pfeilrichtung 17 bis zur Exposition (Fig. 4) bewegt. Gleichzeitig mit der 
Schubstange 9 verschieben sich die endseitigen Fuhrungsbolzen mit Lager oder 
Laufrollen 23, 24 in den jeweiligen Fiihrungen 7, 8 bis der Zylinder den Endhub 
erreicht hat. Dann ist der Vorgang der Krafteinleitung beendet, die Schubstange 9 
wird fur eine erneute Krafteinleitung wieder in Ausgangsstellung zuruckbewegt, 
dargestellt durch den Pfeil 18. 

Um die translatorische Bewegung der Schubstange 9 in eine fur die Arbeitswelle 4 
notwendige Rotationsbewegung umzuwandeln, sind die weiteren Getriebeteile, 
namlich der Hebel 10 und die BUchse 15 vorgesehen. Die Buchse 15 ist unmittelbar 
auf der Arbeitswelle 4, die in den Fig. 2 bis 4 nicht sichtbar ist, angeordnet und 
form- bzw. kraftschlttssig an der Arbeitswelle 4 befestigt. Dies bedeutet, dass sich 
sowohl die Buchse 15 als auch die Arbeitswelle 4 um die gleiche Drehachse 22 
bewegen. Zur Verbindung mit dem Hebel 10 besitzt die Buchse 15 einen endseitigen 
Flansch 15.1. Dieser Flansch 15.1 ist tlber ein Drehgelenk 14 mit dem Hebel 10 
verbunden. 

lm Ausfuhrungsbeispiel von Fig. 2 bis 4 kann sich die Buchse 15 und somit auch 
die Arbeitswelle 4 um den gewiinschten Winkel von ca. 90°-150» in Pfeilrichtung 
19 um die Drehachse 22 bewegen. Diese Drehbewegung in Pfeilrichtung 19 wird 
ausgelest, durch eine Schubbewegung der Schubstange 9 in Pfeilrichtung 17. Die 
Ubertragung der Schubbewegung von der Schubstange 9 auf die Buchse 15 erfolgt 
tiber den Hebel 10. Dazu ist die Schubstange 9 ttber das Drehgelenk 13 mit dem 
Hebel 10 und 'die Buchse 15 Uber das Drehgelenk 14 mit dem Hebel 10 verbunden. 

Der Hebel 10 transformiert somit die translatorische Bewegung in eine 
Rotationsbewegung. AbMngig von der GehausegrSlie der zu ubertragenden Kraft 
und der Grofie des gewiinschten Drehwinkels kann der Hebel 10 fur verschiedene 
Anwendungsfalle in bevorzugter Weise ausgelegt werden. 



Das in den Zeichnungen dargestellte AusfQhrungsbeispiel zcigt lediglich erne 
besonders vorteilhafte Auspragung der erfmdungsgemaBen Vorrichtung. Es ast 
keineswegs die einzig mSgliche Variation. Des Weiteren ist die Erfmdung nicht auf 
die Anwendung bei Druckmasehinen beschrankt. Selbstverstandlich ist auch die 
M6glichkeit der kinematischen Umkehr gegeben. Den gleichen Effekt erzielt man 
ausgehend von einer Rotationsbewegung, die ttber das Drehgelenkgetriebe m erne 
translatorische Bewegung umgewandelt wird. 



Bezugszeicheniiste : 



1 : 


Gehause 


2 


Antrieb 


3 


Getriebe 


4 


Arbeitswelle 


5 


Verbindungselement 


6 


Versatz 


7 


Fiihrung 


8 


Fiihrung 


9 


Schubstange 


10 


Hebel 


13 


Drehgelenk 


14 


Drehgelenk 


15 


Btichse 


15.1 


Flansch 


17 


Pfeil fiir Vorwartsschub von 9 


18 


Pfeil fiir Ruckwartsbewegung von 9 


19 


Drehpfeil 


22 


Drehachse von 15 und 4 


23 


Fflhrungsbolzen 


24 


Fiihrungsbolzen 
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Schutzanspriiche 



Vorrichtung zur Einleitung eines Drehmomentes auf eiae drehbar 
gelagerte Arbeitswelle (4), insbesondere zur Anwendung be, 
Druckmaschinen, 

bestehend aus einem ersten, langsbewcglichen, mit dem Antrieb (2) 
verbundenen Getriebeteil (9) und 

einem zweiten, drehbaren Getriebeteil (15), durch dessen Drehung die 
Arbeitswelle (4) bewegt wird, 

wobei das erste Getriebeteil (9) mit dem zweitea Getriebeteil (15) in 
einer Wirkverbindung steht, 

dadurch gekennzcichnet, daB 

die Wirkverbindung zwisehen dem ersten Getriebeteil (9.) und dem 
zweiten Getriebeteil (15) iiber einen mit beiden Getriebetexlen 
drehgelenkig (13,14) verbundenen Hebel (10) erfolgt. 

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB das erste 
Getriebeteil (9) eine Schubstange ist. 

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dafi die 
Schubstange (9) tiber ein Gelenk (13) mit dem Hebel (10) verbunden 
ist, wobei das Gelenk (13) aus einem Filhrungsbolzen mit Lager oder 
Laufrollen (23) besteht. 



Vorichtung nach einem der Anspruche 2 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, dafi die Langsbewegung (17) und Krafteinleitung auf 
die Schubstange (9) iiber einen Zylinder (2) erfolgt. 

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, dafi das zweite Getriebeteil (15) eine auf der 
Arbeitswelle (4) angeordnete Bttchse ist. 

Vorrichtung nach einem der Ansprtlche 1 bis 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Btichse (15) iiber ein Gelenk (14) mit dem 
Hebel (TO) verbunden ist, wobei das Gelenk (14) aus einem 
Fiihrungsbolzen mit Lager oder Laufrollen (24) besteht. 

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch 
gekennzeichnet, dafi an der Btichse (15) zur Verbindung mit dem Hebel 
(10) ein Flansch (15.1) angeordnet ist. 

Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dafi die 
Arbeitswelle (4) von der Ruheposition zur Arbeitsposition um einen 
mit dem Hub des Zylinders (2) einstellbaren Winkel von ca. 90°-150° 
bewegbar ist. 
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